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Educatie

Doctorat, Departamentul de Automatica si Tehnologia Informatiei, Universitatea
Transilvania din Brasov.

Titlul tezei: Cercetari privind utilizarea procesarii digitale a imaginilor in sistemele de
vedere activa aplicate robotilor mobili autonomi. Profesor coordonator: Prof. Florin
Moldoveanu. Principalele probleme tratate in cadrul tezei de doctorat sunt legate de
modalitdtile de control a sistemelor cu timp mort introdus de componenta de procesare
de imagini si modalitdtile de urmarire a caracteristicilor faciale ale unei fiinte umane,
pentru realizarea interactiunii om-masina.

Master, Facultatea de Inginerie Electricd si Stiinta Calculatoarelor, Universitatea
Transilvania din Brasov, Romania, Automatics si Tehnologia Informatiei.

Titlul lucrdrii de disertatie: Reconstructia 3D utilizind imagini stereo. Profesor coor-
donator: Prof. Florin Moldoveanu. Obiectivul lucrdrii de disertatie a fost acela de a
se crea un spatiu virtual de reprezentare a datelor 3D obtinute de la un sistem stereo
de achizitie video.

Inginer, Facultatea de Inginerie Electrica si Stiinta Calculatoarelor, Universitatea
Transilvania din Brasov, Romania, Automatici si Tehnologia Informatiei.

Titlul lucrdrii de licentd: Robot autonom pentru construirea unui "Templu Antic".
Profesor coordonator: Prof. Florin Moldoveanu. Lucrarea a presupus proiectarea,
implementarea si testarea unui robot autonom capabil s3 colecteze diverse elemente,
cu scopul de a construi un "Templu Antic". Platforma implementat3 a fost utilizat3
in cadrul unui concurs international de robotic.
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Experienta

Team manager, S.C. Elektrobit Automotive Romania S.R.L., Brasov.
Departamentul de conectivitate si solutii de asistentd la conducere.

Inginer Software, S.C. Elektrobit Automotive Romania S.R.L., Brasov.
Dezvoltarea de algoritmi in domeniul vederii artificiale si roboti mobili autonomi.

Cadru didactic, Departamentul de Automatici si Tehnologia Informatiei, Uni-
versitatea Transilvania din Brasov.

Desfasurarea de activitdti didactice in calitate de cadru didactic titular.

Colaborator, Departamentul de Tehnologia Informatiei, Universitatea Széchenyi
Istvan, Gyor, Hungary.

Principalele probleme avute n vedere au fost legate de utilizarea algoritmilor de proce-
sare a imaginilor pentru navigarea robotilor mobili autonomi.

Cercetator, Universitatea din Coimbra, Portugalia, Departamentul de Inginerie

_Electrics, Control Automat si Instrumentatie., Universitatea din Coimbra, Portu-

galia, (http://mrl.isr.uc.pt//).
Activitatea desfisurati a presupus implementarea de algoritmi pentru estimarea di-
rectiei privirii unui observator uman.

Practica, S.C. Rolem S.R.L.

Efectuarea de teste de mentenanta.

Participari la competitii studentesti si profesionale

Locul doi la concursul tehnic "Conti Auto Tuning", organizat de S.C. Continental
Automotive Systems S.R.L., Sibiu, Romania.

Locul trei la sesiunea de comunicdri studentesti cu proiectul "Robot autonom pen-
tru construirea unui templu antinc”, organizat in cadrul Departamentul de Auto-
matic3 si Tehnologia Informatiei, Universitatea Transilvania din Brasov, Romania.

Participarea la concursul national de roboticd (RobotX) organizat de Universi-
tatea Politehnica din Bucuresti, Romania.

Locul unu la concursul "Technical Contest Programming an Embedded Applica-
tion" organizat de S.C. Continental Automotive Systems S.R.L., Sibiu, Romania.

Participarea la concursul international de roboticd "EuRobot" organizat de Eu-
robot Operating Group, Heidelberg, Germania.
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Locul unu la sesiunea de comunicari studentesti cu proiectul "Robot autonom
pentru identificarea colectarea si transportul de obiecte", organizat in cadrul De-
partamentul de Automatica si Tehnologia Informatiei, Universitatea Transilvania

din Brasov, Romania.

Locul doi concursul national de roboticd (RobotX) organizat de Universitatea

Politehnica din Bucuresti, Romania.

Aptitudini

Lab Windows CVI, Code Vision AVR, MicroC for PIC.

Matlab, Scilab, Linux, Microsoft Windows, Visual Studio, STEX, CMake.

C, C++, Image processing (OpenCV), Embedded systems (microcontrollers),

PLC (Siemens, Moeller, Mitsubishi), Qt, MFC.

Limbi staine
Avansat

Mediu

Limb3 materna

Timp liber

Tenis, inot, Plimb3ri montane, Ski.
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