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Doctorat, Departamentul de Automaticd si Tehnologia Informatiei, Universitatea
Transilvania din Brasov.

Titlul tezei: Cercetdri privind utilizarea procesarii digitale a imaginilor in sistemele de
vedere activd aplicate robotilor mobili autonomi. Profesor coordonator: Prof. Florin
Moldoveanu. Principalele probleme tratate in cadrul tezei de doctorat sunt legate de
modalitatile de control a sistemelor cu timp mort introdus de componenta de procesare
de imagini si modalitatile de urmarire a caracteristicilor faciale ale unei fiinte umane,
pentru realizarea interactiunii om-masing.

Master, Facultatea de Inginerie Electrica si Stiinta Calculatoarelor, Universitatea
Transilvania din Brasov, Romania, Automatica si Tehnologia Informatiei.

Titlul lucrarii de disertatie: Reconstructia 3D utilizdnd imagini stereo. Profesor coor-
donator: Prof. Florin Moldoveanu. Obiectivul lucrarii de disertatie a fost acela de a
se crea un spatiu virtual de reprezentare a datelor 3D obtinute de la un sistem stereo
de achizitie video.

Inginer, Facultatea de Inginerie Electrica si Stiinta Calculatoarelor, Universitatea
Transilvania din Brasov, Romania, Automaticd si Tehnologia Informatiei.

Titlul lucrdrii de licentd: Robot autonom pentru construirea unui "Templu Antic".
Profesor coordonator: Prof. Florin Moldoveanu. Lucrarea a presupus proiectarea,
implementarea si testarea unui robot autonom capabil s3 colecteze diverse elemente,
cu scopul de a construi un "Templu Antic". Platforma implementata a fost utilizata
in cadrul unui concurs international de robotica.



English
French

Romanian

Lab Windows CVI, Code Vision AVR, MicroC for PIC.
Matlab, Scilab, Linux, Microsoft Windows, Visual Studio, BTEX, CMake.

C, C++, Image processing (OpenCV), Embedded systems (microcontrollers),
PLC (Siemens, Moeller, Mitsubishi), Qt, MFC.

Intermediar-Avansat
Mediu

Limb3 materna

Tenis, Inot, Plimb3ri montane, Ski.
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Facial Features Tracking Using an Active Vision System,” Proc. of the 13th Inter. Conf.
on Optimization of Electrical and Electronic Equipment, Brasov, Romania, 2012, pp.
1493-1498. doi: 10.1109/0PTIM.2012.6231866, ISSN 1842-0133,
http://ieeexplore.icee.org/stamp/stamp.jsp?tp=&arnumber=6231866&isnumber=623175.

S. Grigorescu, T. Cocias, G. Macesanu and F. Moldoveanu, ,.Stereo Vision-based 3D
Camera Pose and Object Structure Estimation - An Application to Service Robotics,”
Proc. of the Inter. Joint Conf. on Computer Vision, Imaging and Computer Graphics

Theory and Applications, Rome, Italy, 2012, pp. 355-358, ISBN: 978-989-8565-03-7.

G. Macesanu, S. Grigorescu and V. Comnac, ,,Time-delay Analysis of a Robotic Stereo
Active Vision System,” Proc. of the 15th Inter. Conf. on System Theory, Control and
Computing, Sinaia, Romania, 2011, pp. 1-6, ISBN: 9781457711732
http://ieeexplore.ieee.org/
stamp/stamp.jsp?tp=&arnumber=6085690&isnumber=6085648.

S. Grigorescu, G. Macesanu, T. Cocias, F. Moldoveanu, ,,On the Real-time Modelling of
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